15. Brzdy Celistové a pasové
- zafizeni ke zpomaleni nebo zastaveni mechanického pohybu nebo k udrZovani zastaveného pohybu
Rozdéleni:
1)Jednocelistova brzda
2)Dvoucelistova brzda s vnéjsimi ¢elistmi

3)Dvoucelistova brzda s vnitfnimi ¢elistmi
4)Kotoucova brzda

1)Brzda pasova jednoducha
2)Brzda pasova souctova
3)Brzda pdsova diferencialni

BRZDY CELISTOVE

1)Jednocelistova brzda
Ft=Fn*f

M...brzdény moment
MB...brzdici moment

Musi platit: M=MB

Fn...sila normalova

Ft...sila tfeci

F...soucinitel tfeni

MB=Ft*R

Zavislost sily F na brzdéném momentu M.
M = MB

M = Ft*R

M = Fr *t*R

i
M = F*—xf=*R
a

M
i*f*R
2)Dvoucelistova brzda s vnéjsimi celistmi
Pfevod pdkového mechanizmu:

_ soucinitel  dlouhych  ramen

i~ BN
soucinitel kratkych  ramen , ™

—brd*g [/" Wy
a*c*e | |

Brzda ma ucinek dvou jednocelistovych brzd: : , t} 2% | !

M = MB SATIA A4 ‘T Bt

M = Ft *R*2 | i

M = Fr *t*R*2 | N i LLLIN T

M = F*i*xf*R*2
_b*d*g
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3)Dvoucelistova brzda s vnitinimi celistmi
-vozidlova — zadni naprava

Mt = MB

Mt = 2* Ft * R

Mt =2*Fn * f*R

| * b
Fn = F *ji=F *

a*c
MB = 2*F *i* f *R
MB
f*i*D

4)Kotoucova brzda
-Celisti pUsobi v axidlnim sméru

M = MB
Ft *R = MB
Fn * f *R = MB
p*s* f*R = MB
MB
S*f*R

S -plocha pistu

BRZDY PASOVE

-pracuji na principu vldaknového treni
F2 = F1 * e* - EulerQv vztah

F1...sila pfedpéti

F2...sila, kterou tfeni prenese
e...Eulerovo ¢islo 2,718

f...soucinitel tfeni

a...Uhel opdasani [rad]

1)Brzda pasova jednoduchd
F1=F2*e*
Zavislost ovladaci sily F (na konci paky) a brzdéného momentu MB.
1)Brzdény moment < Brzdici moment
2)MB S (F1~ F2)*R
3)MB = (F2*e ' ~F2)*R
MB = F2(e ' ~1)*R

- _L
L)F2=i*F = —*F
a

5)F = (L,a, f,* E,MB)

Py



2)Brzda pdsova souctova

-brzdi v obou smérech

-brzdny Ucinek se méni s pomérem a:b

-v ptipadé Ze a’b je brzdny ucinek v obou smérech stejny

Zavislost ovladaci sily F (na konci paky) a brzdéného momentu MB.
MB = MT

MB = (F1~ F2)*R

MB = (F2*e ' ~F2)*R

MB = F2(e ' ~1)*R [1]

Z rovnovahy na pase.

F*I=F2*at Flx*b

f

F*I=F2*at F2*e ' *b
F*I=F2*(ate *b)
_ F*I
F27 ——— [2]
(ate *h)
Dosadime [2] do [1].
~ F ol .
MB = —*(¢ ' “1)*R

(ate’ *b)
_MB *(ate *b)
I*( " ~1)*R

3)Brzda pdasova diferencialni

-brzdi v jednom sméru

Zavislost ovladaci sily F (na konci paky) a brzdéného momentu MB.
MB = MT

MB = (F1~ F2)*R v
MB = (F2*e ' ~F2)*R '
MB = F2(e ' ~1)*R

Z rovnovahy na pdése.
F*I=F2*a~ Fl*b

f

F*I=F2*a~F2*e ' *p
F*I=F2*(a—e ' *b)
_ F*l
F2= —
(a”e *b)
~ F*l o
F2= ————* (" "1*R
(a”e *b)

i

_MB *(a~e ' *b)
1= ~1)*R

Clen (a ~ "' *b) muze nabyt malych hodnot, to znamena ze i velky moment Ize brzdit za pomoci malé ovladaci sily F
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Spoustéci brzda treci

-pouziti u jefaba

-plynulé spousténi bremen

-zastaveni bfemene v dané poloze

-brzdny moment se automaticky reguluje diky hmotnosti bremene

Funkce:
1)nepUlsobi ovladaci sila, bremeno zatlaci osu: snek kola do tfeciho obloZeni

2)pfi spusténi bfemene prekonava obsluha tfeci moment zapadky rohatky
3)pfi zvedani je osa Sneku zatlacena doprava, dojde k odlehcéeni brzdy
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